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A niirnbergi SPS szakkiallitason a Beckhoff bemutatta intelligens automatizala-
si megoldasait, valamint a digitalizalt gépi- és gyartéfolyamatokat tamogato
PC- és EtherCAT-alaput vezérléstechnikajanak teljes valasztékat. A kiallitason
szamos Uj terméket és technoldgiat allitottunk ki, azok szamara pedig akik
személyesen nem tudtak elldtogatni Niirnbergbe, most is minden nap elérheté
volt a Beckhoff Live + Interactive online él6 kdzvetités a standunkrol.

Legnagyobb éves rendezvényiink, a Technology Day idén a technoldgiai Gjdonsa-
gaink mellett meghivott eléadéinknak készonhetéen olyan aktualis témakat is
magaban foglalt, mint a kiberbiztonsag vagy a globalis és magyar jarmtiipar
kihivasai.

Novemberben ellatogatott hozzank Martin Rostan az EtherCAT Technology
Group Ugyvezet§ igazgatoja, aki a Beckhoff altal fejlesztett, de mara mar
az egyik vezet6 ipari kommunikacios protokolla valt valés idejii technoldgia,
az EtherCAT lehetGségeit és elényeit ismertette egy konferencia keretében.
Ezt egészitette ki Szeljak Gyorgy, a Rocket Lab Motion Control Kft. tarsalapi-
tojanak és vezet6 fejleszt6jének az elGadasa, aki olyan filmgyartast tamo-
gaté mechatronikai eszkézoket mutatott be, amelyekben kiemelt szerepe van
az EtherCAT technoldgianak.

Szamos egyéb esemény mellett idén is részt vettiink a folyamatiranyitas és
gyartasautomatizélds Ujdonsagainak bemutatasat megcélzé PCS Folyamatira-
nyitd Rendszerek Talalkozdjan. Fontosnak tartom még a jarmdipari konferen-
ciat, ipari szakmai kiallitast és egy mérndkhallgatdi versenyt is magéba foglalo
Techtogether+ rendezvényt.

TwinCAT PLC++ Ujdonsagunkat, amely komoly szintlépést jelent nemcsak
miiszaki téren, hanem a futasi iddk tekintetében is. A TwinCAT for Linux®
nem csupan a TwinCAT automatizalasi szoftver Linux® alatt torténd futtatasat
teszi lehet6vé, hanem a TwinCAT funkcidinak konténerben torténd szétosztasat
és lizemeltetését is. Tovabb béviilt a CX7000-sorozati beagyazott PC-ink
valasztéka, és hajtastechnikai portfolionk terén is szamos tjdonsaggal biiszkél-
kedhettink.
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A Beckhoff az SPS 2024 szakkiallitason

November 12-14. kozott a nlirnbergi SPS (Smart Production Solutions) szakkiallitas ismét megnyitotta kapuit. Az eseményen
a Beckhoff bemutatta intelligens automatizalasi megoldasait, valamint a digitalizalt gépi- és gyartéfolyamatokat tdmogaté PC- és
EtherCAT-alapu vezérléstechnikajanak teljes valasztékat. A 7-es csarnok 406-os standjan szamos Uj terméket és izgalmas technolégiat
allitott ki, tobbek kozétt a PLC-k 0j TwinCAT PLC++ generaciojat, hatékony hajtastechnikai megoldasokat, a vezérlészekrény nélkiili
automatizalast szolgalé MX-System eszkdzcsaladot, tovabba a mesterséges intelligencia iparban valé alkalmazasat — mint példaul
a TwinCAT Chat programmal torténd hasznalatat.

A Beckhoff esetében az innovacio hosszu mltra visszatekinté és mélyen gyokere-
z6 hagyomany. A hardverek és szoftverek folyamatos fejlesztése rendszeresen Uj
mércét allit fel az automatizalasi iparban. Egyre inkabb a figyelem kozéppontja-
ba kertil a TwinCAT automatizalasi szoftver, kiilondsen elmondhato ez a digitalis
atallas kapcsan. A TwinCAT Machine Learning és a TwinCAT Chat megkonnyiti
a mesterséges intelligencia automatizalasi rendszerekbe torténd integralasat,
donto versenyel6nyt biztositva ezzel a gyors és hatékony folyamatokat igényl6 valla-
latok szamara. A TwinCAT 3 szoftveren alapuld tervezés most Ujabb lendiiletet
kap, mivel a PLC++ technoldgiaban elért nagy léptéki fejlesztéseink tj mércéket

allitanak fel a valos idejli vezérlés terén.

Innovacidk és intelligens megoldasok

A decentralizalt MX-System eszkdzcsaladdal elscként valdsithatd meg teljes
mértékben a gépek és rendszerek vezérl6szekrény nélkiili automatizalasa. El6nyei
kozé tartozik, hogy egyszer(ibbé teszi a tervezést, mérsékelhetd vele a gépek terii-
let- és kabelezési igénye, valamint tizemelés kdzben gyors és atlathato rendszer-

diagnosztikat tesz lehet6vé.

A Beckhoff felismerte, hogy a folyamatokat akkor lehet sikeresen automatizal-
ni, ha a gépi tanulast mint a vezérlés hatékonysagat fokozo funkciét integralja
a TwinCAT 3 vezérl6szoftverbe. A sikeres integralasra példaértékii megoldas a
TwinCAT Chat és a TwinCAT Machine Learning Creator.

Az ipari PC-k széles valasztéka a szamitdgépek mérete és szamitasi teljesitménye
tekintetében egyarant széles hatarok kozott varialhato. A legtjabb, 12. és 13. ge-
neracios Intel® Core™ processzorok kdvetkezetes hasznalata tovabbi szintlépést
eredményez a gépek funkcioi tekintetében. A C6043 tipusu ipari PC példaul kom-
pakt kialakitasa ellenére akar 24 magot is tartalmazhat.

A Beckhoff forg, transzlacios és linearis rendszereket, valamint az XTS és XPlanar
intelligens szallitrendszereket magaba foglalé hajtastechnikdja az automatizalas
osszes terlletét lefedi. Szamos tovabbi fejlesztésnek — példaul a nagyobb méreti
XPlanar siklapoknak — készonhet6en még jobban hozza lehet igazitani a Beckhoff
megoldasait az egyedi kovetelményekhez.

A PLC-technoldgia Uj generacidja, a TwinCAT PLC++ a TwinCAT rendszer részeként
érhetG el. A futtatorendszer és a miiszaki képességek vonatkozasaban elért ko-
moly fejlédés, valamint a meglévé TwinCAT funkciok megdrzése mellett biztositott
konnyd atallas jelentds, mindenek feletti hozzaadott értéket jelent a felhasznalok

szamara.

Beckhoff Live + Interactive online kozvetités

Azok szamara, akik nem tudtak Niirnbergbe latogatni, a Beckhoff hazhoz szallitot-
ta az SPS legfontosabb Gjdonsagait. A naponta él6ben kozvetitett Beckhoff Live +
Interactive csatornan keresztiil kovethetéek voltak az idei SPS kidllitas kiemelt
eseményei. A Beckhoff standjardl online kozvetitett adasok soran a PC-alapt

vezérléssel foglalkozd tapasztalt szakemberek izgalmas témakat mutattak be.

Az él6 kozvetitések teljes anyaga elérhet6 az alabbi linken, vagy a mellékelt

QR-kddot beolvasva:

o

» https://tinyurl.com/ymwec5h6
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Beckhoff Technology Day 2024

A Beckhoff Automation Kft. évente megrendezésre keriil6 szakmai napjanak célja az volt, hogy atfogé képet adjon az automatizalas
vildgat érint6 jelentdsebb technolégiai tjdonsagokrol és fejlesztési iranyzatokrél. Szeptember 26-an az idei évben is telthdzas rendez-
vénynek ismét a budapesti Ob6IHaz Rendezvénykézpont adott otthont.

A nap elsé felében a Beckhoff és felkért vendégel6adoi szamoltak be a tech-
noldgiai Ujdonsagokrol, valamint az ipari kiberbiztonsag aktualitasairdl, tovabba
a globalis és magyar jarmdipar kihivasairdl kaphattunk atfogo korképet.

Az eseményt a Beckhoff Automation Kft. ligyvezeté igazgatojanak el6adasa
nyitotta meg. Perecz Tamas beszamolt az elmdlt év aktualitasairdl, beleértve
az értékesités terén elért eredményeket.

Cseh-Németh Petra, a magyar leanyvallalat logisztikai vezet6je a szallitasi
hataridok alakulasat ismertette, részletezve a szallitasi hataridék csokkentésére
iranyuld fontosabb kézponti intézkedéseket, valamint a kapacitas bévitésével

kapcsolatos projekteket is.

Az ipari kiberbiztonsag aktualitasai

Az Alverad Technology Focus Kft. hosszu évek 6ta foglalkozik az ipari rendsze-
rek — azaz az Operational Technology vagy OT — kornyezetek kiberbiztonsaga-
val. Az Alverad egy kiberbiztonsagi vizsgalolabor, ahol etikus hackerek és ki-
berbiztonsagi szakértdk vizsgalnak kiilonféle vezérl6- vagy mas, OT-eszkozoket
és rendszereket, illetve segitenek a szervezeteknek a kiilonféle kiberbiztonségi
megfelelGségek elérésében.

Kocsis Tamas az Alverad szakértgjeként féleg erémdivi kornyezetekben és kiilon-
féle gyartocégeknél segédkezik a kiberbiztonséagi képességek megerdsitésében.
El6adasaban a NIS2 Eurdpai Unios kiberbiztonsagi, illetve az erre épiilé hazai
torvényi elvarasokat mutatta be, és miszaki oldalrol is foglalkozott a torvényi
elvarasok teljesitésének lehetdségeivel.

Teritéken a Beckhoff legtjabb fejlesztései

A kovetkez6 el6adas soran Rékasi Endre, a Beckhoff Automation Kft. miiszaki
tamogaté mémdke a Beckhoff legtjabb hajtastechnikai fejlesztéseit mutatta be.
Olyan hardveres tjdonsagokrol esett sz6, amelyekkel kompaktabb, energiahaté-
konyabb gépeket lehet épiteni, illetve olyanokrdl is, amelyekkel a gépépités
folyamata gyorsithatd meg. Ezenfeliil a mozgasvezérl6 szoftverek teriiletéhez
kapcsol6dd tjdonsagok is bemutatasra keriiltek, tovabbé az el6adé ismertette
a motorok hangolasat segit6 Uj szoftverkomponenst is.

Kantor Laszl6, a Beckhoff Automation Kft. miszaki tdmogaté mérndke el6adasa-
ban egy gyakorlati példan keresztiil jarhattuk be az adatok utjat ipari kornyezet-
ben azok rogzitésétdl a kiértékelt adatok megjelenitéséig, a TwinCAT Analytics
termékportfolio tamogatasaval. Végsé soron, ha rendelkeziink adatokkal, miért
is ne hasznalnank fel 6ket okosan?



Bodvai Janos, a Beckhoff Automation Kft. tAmogaté mérndke el6adasa soran
elészor a Beckhoff beagyazott PC-inek vilagaba kalauzolta el a résztvevéket,
betekintést nyujtva az ipari PC-k termékportfoliojaba a koltséghatékony kom-
pakt mini PLC-kt6| kezdve, az erésebb belépd kategdrias beagyazott PC-ken at
a népszer(i és er6sebb CX5000-sorozat legujabb tagjaig. Sz volt tovabba az ipa-
ri automatizalas terén forradalmi valtozasokat hozé GPU-hardveres gyorsitasrol
az ipari PC-kben. El6adasa zarasaként kitért a Beckhoff altal hasznalt operacios
rendszerekre is — mint a Windows, a BSD, és a Linux — és részletezte, hogy ezek
a megoldasok hogyan jarulhatnak hozza a hatékony és rugalmas ipari alkalma-
zasok megvalositasahoz.

Horvath Adam Akos, a Beckhoff Automation Kft. miiszaki tdmogaté mérnoke
el6adasaban a TwinCAT 3 rendszerben elérhetd EtherCAT diagnosztikai le-
het6ségeket ismertette. El6adasanak célja az volt, hogy bemutassa miként
segithetnek ezek a funkciok az automatizalasi folyamatok varatlan ledllasainak
elkeriilésében és a rendszerek folyamatos miikddésének biztositasaban. A pre-
zentacio keretében tobb gyakori probléma és azok megoldasai keriiltek részletes
ismertetésre. Az el6adast a TE2000 — HMI Engineering feliilet él6 demonstra-
cioja zarta, amely ingyenesen hozzaférhetd és gyakorlati betekintést nyujt a

rendszer miikodésébe.

Jarmiipari helyzetkép

A szakmai rész zaréel6adasaban Kilian Csaba, a Magyar Gépjarmdiipari Egye-
stilet (MAGE) lgyvezet6 fétitkara atfogo korképet adott a globalis és magyar
jarmdipar kihivasairél. A jarmiipar az elmdlt években jelentds kihivasokkal
szembesiilt a COVID piaci hatasaitol, a beszallitéi lancokban keletkezett zavaro-
kon &t, az alkatrész hianyokig és orosz-ukran haborut okozta piaci nehézségekig.
Ezzel egyid6ben zajlik korunk egyik legnagyobb piaci atalakulasa, beleértve az
elektromobilitas és digitalizacio teriiletén zajlé versenyt, valamint az uj globalis
versenytarsak megjelenését. A hazankban dolgozd autdipari vallalatok a be-
szallitoktol az OEM-ekig ezekre a kihivasokra keresik a megoldasokat. A Magyar
Gépjarmdipari Egyesiilet sokat tesz azért, hogy ezen vallalatok kozott erdsitse
a kommunikacidt, a best practice megoldasok atadasat, az egyittmiikodést
a tagvallalatok hatékonysaganak fejlesztése érdekében.

A délutan soran az érdekléddk részletesebben megtekinthették a kiallitotérben
kihelyezett bemutatoalkalmazasokat, és szamos izgalmas programon vehettek
részt. Az igen népszer(i aktivitasokon kiviil — mint példaul a 3D portrényomtatas,
a digitalis karikatura vagy a VR racing szimulator — finom falatok és sorkostold is
szinesitette az eseményt. A rendezvény miisorvezet6 hazigazdaja idén is a sport-

kommentator Szujo Zoltan volt, aki GditG felvezetéseivel emelte a nap hangulatat.

Fotok: CNCMedia
Az esemény videdbeszamolodja megtekinthetd az alabbi linken,
vagy a mellékelt QR-kodot beolvasva:

» https://tinyurl.com/5ftehnyh
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Hazai eseménybeszamolok

PCS Folyamatiranyité Rendszerek Talalkozdja

A folyamatiranyités, a gyartasautomatizalas és a hozza kapcsolddo informati-
ka teriiletén megjelend (j eszkozok, rendszerek és ezek alkalmazasainak be-
mutatasat megcélzo konferencia oktéber 14-16. kozott keriilt megrendezésre
hagyomanyos helyszinén, a lillafiiredi Palota szallban.

A folyamatautomatizalas egyre fokozodo digitalizalasaval egyidejiileg az in-
telligens érzékel6ktol és beavatkozdszervekt6l szarmazé adatok mennyisége is
folyamatosan ndvekszik. Hosszl ideig nem létezett olyan egységes adatatvi-
teli szabvany, amely ezen informaciok kiilonféle automatizalasi szintek kozotti
hatékony tovabbitasat tette volna lehet6vé. Az ilyen jellegii adatforgalom biz-
tositasahoz kilonleges ipari kovetelményeknek kell megfelelni — példaul terepi
eszkdzok adatait nagy tavolsagra kell tovabbitani, robbanasvédelmi eldirasoknak
szilkséges megfelelni sth. Az Ethernet Advanced Physical Layer (Ethernet-APL)
szabvany kidolgozasaval pontosan a fenti kovetelményeknek megfeleld, Uj
adatatviteli szabvanyt hoztak létre a folyamatautomatizalas szamara, azzal a
célkitlizéssel, hogy egy lizemen beliil minden adatkommunikaciés folyamatot
Ethernet-alapon lehessen megvaldsitani. Mindez nem csupan a folyamatada-
tokra terjed ki, hanem a terepi eszkdzok diagnosztikai és elérejelzésen alapuld
karbantartasi mveleteket eldsegitd allapotinformacidira is.

A konferencian Bddvai Janos, a Beckhoff Automation Kft. miiszaki tamogatd
mérnoke tartott el6adast a folyamatautomatizalas szamara létrehozott (j adat-
kommunikaciés szabvanyrol, az Ethernet-APL-rél. El6adasaban ismertette, hogy
milyen mddon épithetd be ez az Uj kommunikécios szabvany mind az djonnan
|étesitendd, mind a mar meglévé rendszerekbe.

A konferencidhoz kapcsolédd kidllitotérben a résztvevék megtekinthették a

Beckhoff folyamatautomatizalasi alkalmazasokhoz hasznélhato termékeit.

Techtogether+ mérndkhallgatoi verseny, konferencia és kiallitas

Hérom az egyben rendezvényt szervezett az autopro.hu oktéber 17-én a zsam-
béki drivingcamp Hungary rendezvénykézpontban. Az esemény egy a Magyar
Gépjarmlipari Egyesulettel kozos szervezésli konferenciat, egy ipari szakmai

kiallitast és egy mérndkhallgatoi versenyt is magaban foglalt.

A versenyz6 mérmokhallgatok szamara izgalmas feladatokkal késziiltink, a

kiallitotérbe latogatd érdeklédék megtekinthették bemutatoeszkozeinket,
a kapcsolodo jarmiipari konferencian pedig Ardai Szabolcs miszaki tdmogatd
mérnok kollégank tartott el6adast az innovativ XPlanar mozgasvezérlési tech-
noldgiankrol.

Ezlton is gratulalunk a Techtogether+ mérncdkhallgatoi verseny résztvevdinek,
kiilon kiemelve az els6 helyezést elérd Electric Racing Miskolc csapatat, a do-
bogo masodik helyére keriil6 BME Formula Racing Team csapatat, a harmadik
helyezést eléré BME Motorsport csapatat, és nem utolsé sorban vallalatunk fe-

ladatat legjobban teljesit6é Banki-PNEU csapatat.
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FtherCAT konferencia

A november 26-an Budapesten megrendezett eseménynek a kellemes kérnyezetben talalhaté Dunai Csonakhaz Rendezvényterem

adott otthont.

A Beckhoff altal fejlesztett EtherCAT a leggyorsabb valos idejti ipari Ethernet-
megoldas, amely az ipar meghatarozé mércéje a teljesitmény, a rugalmassag és
a koltséghatékonysag tekintetében. Az EtherCAT Technology Group (ETG) a vilag
legnagyobb ipari Ethernet- és terepibusz-rendszerekkel foglalkozd szervezete,
amely 75 orszaghél t6bb mint 7700, EtherCAT-megoldasokat hasznalé tag-
vallalatot szamlal.

Ez alkalommal Martin Rostan, az EtherCAT Technology Group ligyvezetd igaz-
gatoja latogatott Magyarorszagra. El6adassorozatabél a jelenlévék megismer-
hették az EtherCAT technoldgia és az ipari Ethernet legfontosabb jellemzéit, be-
tekintést nyerhettek a legtijabb trendekbe, mint példaul a gigabites teljesitmény
és a kiberbiztonsag, valamint képet kaphattak arrél, hogy az EtherCAT tech-
noldgia hasznalata milyen elényoket nyujt a gépépitok, rendszerintegratorok és
végfelhasznalok szamara. A résztvevék megtudhattak hogyan valésithaté meg
egy projekt gyorsabban az EtherCAT technoldgia segitségével, és szamos érde-
kes sikertorténetet is hallhattak a vilag minden téjardl, ahol a felhasznalék nem
kis folényre tettek szert a Beckhoff altal fejlesztett valds idejli technoldgianak
készonhetden.

Az eseményt a Beckhoff egyik hazai partnerének el6adasa is szinesitette. Szeljak
Gyorgy, a Rocket Lab Kft. tarsalapitoja és vezet6 fejleszt6je olyan filmgyartast
tamogaté mechatronikai eszkdzoket mutatott be, amelyekben kiemelt szerepet
kap az EtherCAT technolégia. Az EtherCAT-alapt megoldasokat hasznald, altaluk
fejlesztett Rocket Cinema Robot, az SGH Cablecam3D rendszer és az ezeket mii-
kodtetd 10 Builder szoftver munkaival nap mint nap talalkozhatunk kiilénboz6
platformokon reklamfilmek, mozifilmek, filmsorozatok, sport- és koncertkozvetité-
sek formajaban. Ezek az eszkdzok olyan produkciokban dolgoztak, mint példaul
a ,Terminator: Sotét Végzet”, ,A gigantikus tehetség elviselhetetlen sdlya”,
vagy a ,Lee”. Sorozatok terén kiemelkedd a ,The Witcher”, a ,Halo” vagy az
,FBI: International “. Egyiitt dolgoztak tovabba Arnold Schwarzeneggerrel, Kate
Winslettel, Nicholas Cage-dzsel vagy példaul Hanry Cavill-el. Olyan ismert markak
reklam filmjein dolgoztak, mint a McDonald's, a Toyota, a Schweppes, a Taco Bell,
a Vodafone vagy a Yettel. Sportkozvetitések teriiletén pedig a LEN Usz6 Eurdpa-
bajnokség, a FINA Vizes Vilagbajnoksag, az UEFA Labdartigo-Eurdpa-bajnoksag,
az EHF-bajnokok ligéja kézilabda mérkdzései a kiemelkedd példak, de szamos
koncert kozvetitésen — példaul az Olasz Music Awards gélan — is évek ota felhasz-
naljak eszkozeiket. A Rocket Lab altal fejlesztett eszkozokben az a kozos, hogy
a Beckhoff megoldasait elGszeretettel hasznaljak: PLC-ket, Safety-megoldaso-
kat, kiilonb6z6 1/0-terminalokat és nem utolsé sorban az EtherCAT technoldgiat.
Szeljak Gyorgy izgalmas el6adasabdl nemcsak azt tudhattak meg a jelenlévék, hogy
ezek az eszkdzok milyen médon aknazzék ki a vilag egyik vezetd, de egyértelmiien

legnagyobb teljesitmény(i ipari kommunikacios protokolljaban rejl6 lehetdségeket,
hanem egy kis betekintést is nyerhettiink a filmgyartas kulisszatitkaiba.

A sziinetekben a kellemes kdrnyezetben folytatott kdtetlen beszélgetések nem-
csak a hasonld teriileten tevékenykedd szakért6k kozotti kapcsolatépitést és ta-
pasztalatcserét segitették eld, hanem a résztvevék szamos érdekes bemutatdal-
kalmazast is megtekinthettek, és személyesen is beszélhettek az EtherCAT

technoldgia egyik legnagyobb szakértGjével.

Fotok: @JustPhoto
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TwinCAT PLC++: a PLC-technoldgia

kovetkezb generac
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A TwinCAT PLC++ megjelenése komoly szintlépést jelent az automatizalasi technoldgia teriiletén. Mind a fejlesztés, mind a futtatas
terén gyorsitast tesz lehetévé, tovabbra is megtartva a TwinCAT jél ismert el6nyeit: a kovetkezetes integralhatésagot, a kompatibilitast
és a nyilt jelleget. A konny 4tallasnak kdszonhetden, egyttal megtartva a TwinCAT meglévé funkcidit, jelentés hozzaadott értéket
képvisel — mindenek feletti [épésel6nyt nydjtva a felhasznalék szamara.
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A TwinCAT PLC++ a Beckhoff teljesen Uj fejlesztése, amely fennakadasmente-
sen integralhatd a meglévé TwinCAT okoszisztémaba. Természetesen a TwinCAT
PLC++ is az IEC 61131-3 szabvany szerinti nyelveken alapul. Tobbek kozétt az
alkalmazott modern forditotechnoldgianak és Uj architekturanak készénhet6en
jelentds szintemelkedés érhet6 el mind a fejlesztékornyezetben, mind a futasi
id6 tekintetében. A jol ismert és bevalt képességek megtartasa mellett a vall-
alat informatikai modellekre épitve fejlesztette Ujra a platformot — koztik a
szerkeszt6t és a forditot. A Beckhoff a felhasznalok egyedi igényeit szem el6tt
tartva kiilonos hangsulyt fektetett a DevOps modell folyamatos integralast és
bevezetést célzo elveinek alkalmazésara.

A TwinCAT PLC++ jelentdsen javitja a futtatasi képességeket és jellemzoket.
Ugyanaz a vezérlékod a korabbi TwinCAT PLC szoftverhez képest akar masfél-
szer gyorsabban futtathaté TwinCAT PLC++ révén. Kiilon kiemelendd, hogy az
0j forditoprogrammal tovabb optimalizalhaté a vezérlékod végrehajtasi ideje.

TwinCAT PLC+*
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Ezzel az informatika vilagabol mar jol ismert lehetGséggel jelentés mértékben
tovabb fokozhat6 a futtatads sebessége. Ez annyit jelent, hogy az eddigi gép-
vezérl6 rendszerhez elegendé lehet egy kisebb szamitasi teljesitménydi ipari PC
is, amivel csokkenthet6 a hardver kdltsége. Ha a hardverkérmyezet valtozatlan
marad, a felszabadulé szamitasi er6forrasokkal tbb vezérlési funkcid valdsit-
hat6 meg, vagy rovidebb ciklusidék révén névelhetd a gép termelékenysége.
Miiszaki szempontbdl a TwinCAT PLC++ rovidebb atfutasi idoket biztosit,
a vezérlés fejlesztésétdl és az lizembehelyezéstdl kezdve a gép teljes életciklusan
at. Ennek alapja a projektek gyorsabb betdltése és a tovabbfejlesztett forditasi
folyamat. A projektek minimalisra csokkentett végrehajtasi idejének koszon-
hetéen a jelentdsen mérsékelhet6k a koltségek, és gyorsabban bevezethetdk
az Uj gépek és rendszerek.

» www.beckhoff.com/twincat-plcpp
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|és Linux® opera-

A Beckhoff a TwinCAT szoftver Linux® operacids rendszeren futd valtozatara épitve egyre tobb teriileten teszi lehetévé a TwinCAT
alkalmazasok er6forras-hatékony, virtualizalt hasznalatat. Mind a TwinCAT PLC futtatd rendszere, mind a konténerekben meg-
valésitott TwinCAT funkcidk nemcsak helyileg a vezérlén, hanem adatkdzpontokban is futtathatok. Utdbbi esetben a decentralizalt
be-/kimeneti egységekkel valé kommunikacié az EK1000 tipusu EtherCAT csatoldn keresztiil torténik.

A TwinCAT for Linux® nem csupan a TwinCAT automatizalasi szoftver Linux®
alatt torténd futtatasat teszi lehetdvé, hanem a TwinCAT funkciéinak konténer-
ben torténd szétosztasat és lizemeltetését is. A TwinCAT modularis felépitésének
koszonhetden az egyes TwinCAT alkalmazasok tobb konténerre is szétoszthatok.
A felhasznalok altal jol ismert és tobb éve elérheté ADS-over-MQTT technolé-
giaval biztosithaté a halozatok kozotti kommunikacio, valamint a virtualizalt
miiszaki rendszerek integralasa is.

Egy virtudlis PLC implementalasa azt jelenti, hogy az alkalmazas kiterjeszthetd
a helyi adatk6zpontba is, lehet6vé téve bizonyos vezérlési, vagy szimulcids- és
tesztfeladat kiszervezését a gyartogép vezérlgjérdl. Ez az tizemmad kiilonésen
igéretes olyan alkalmazasoknal, ahol a valds ideji futtatas terén nincsenek szi-
gort kévetelmények. A decentralizalt be-/kimeneti egységekkel valé kommu-
nikacio EK1000 tipust EtherCAT-csatolon keresztiil torténik, amely be- és kime-
neti egységek kapcsolt vagy Gitvonal-valasztasos IP-alapu halézatokon keresztiili

beépitését tamogatja. Ezzel egyszer(ibbé valik a kiilonféle TwinCAT alkalma-
zasok szétosztasa, tovabba a vallalat az informatikai rendszeren keresztiil egy
kézpontba integrélhatja a kiilonféle pontjain tizemeld be-/kimeneti egységeket.
A TwinCAT automatizalasi szoftverrel és a Beckhoff altal gyartott hardverekkel
megvaldsitott virtualis vezérléstechnika elényei:

— nagyobb rugalmasség: a virtualis vezérl6rendszerek kdnnyen bévithetok és
igazithatok egyedi igényekhez;

— koltségesokkentés: kevesebb fizikai eszkoz sziikséges, mérsékelve az ilyen jel-
leg(i koltségeket;

— egyszer(ibb karbantartéas: kdnnyebb karbantartas és szoftverfrissités, mivel
nem fizikai eszkdzon kell elvégezni.

» www.beckhoff.com/linux

» www.beckhoff.com/virtualplc
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AX1000: szervohajtas kis és
kozepes teljesitményigényekhez

Az AX1000 tipust Uj, magas szinten optimalizalt szervohajtas a TwinCAT rendszer szerves részét képezi. Rendkivil kompakt
kialakitasa ellenére hasonld képességekkel rendelkezik, mint az AX-sorozat nagyobb hajtasai. Az AX1000 tipust kéltségoptima-
lizalt szervohajtas gazdasagos, ugyanakkor a legmagasabb technoldgiai szinvonal tekintetében nem ismer megalkuvast.
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Kétféle valtozathan érhetd el: 1 x 230 V egyfazisu, illetve 3 x 400 V haromfazisu
valtakozo fesziiltségli taplalassal, rendre kis, illetve nagyobb teljesitményii alkal-
mazasokhoz, 1,65 és 6,9 A kozotti terhel6aramokkal. Kompakt méretei ellenére
az AX1000 tartalmaz egy beépitett tapegységet a vezérlé szamara, pufferkon-
denzatorokat az egyenaramu korben, egy ballasztaramkort és — a legtobb valto-
zatban — egy ballasztellenallast is. A vezérl6fesziiltséget a beépitett tapegység
allitja el6 az egyenaramu korbdl. Mindkét tipusvaltozat egy- és kéttengelyes
kivitelben egyarant kaphaté. A tamogatott motortipusok kozé tartoznak az
AM8000-sorozatu, egykabeles technoldgiara (OCT) épiil6 szinkron szervomoto-
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rok, valamint a visszacsatolasos vagy anélkiili aszinkron- és reluktanciamotorok.
Az AX1000 tipust szervohajtas az EtherCAT protokollon keresztiil teljes kortien be
van épitve a TwinCAT rendszerbe, igy az lizembe helyezés, az lizemeltetés és a di-
agnosztizalas kényelmesen, a megszokott mddon végezhetd el. Az AX1000-soroza-
t szervohajtasokkal is hasznalhaté a nagyobb hajtasokhoz — példaul AX5000- és
AX8000-sorozatu berendezésekhez — tervezett dsszes eszkdz, példaul a TwinCAT
Drive Manager 2, az Autotuning, a Bode Plot vagy a liktetényomaték-kompenzalas.

» www.beckhoff.com/ax1000
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AF1000: koltséghatékony hajtas-
technika altalanos alkalmazasokhoz

A Beckhoff az AF1000 eszkozzel mar kéltséghatékony frekvenciavaltot is kinal &ltalanos hajtastechnikai alkalmazasokhoz — példaul
szallitérendszerekhez, szivattylkhoz vagy ventilatorokhoz. A frekvenciavalté az EtherCAT kommunikacios protokollon keresztiil
a TwinCAT rendszer szerves részét képezi, biztositva a szervohajtas-technikaban megszokott kényelmes tizembe helyezést és diag-

nosztikat.
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Az AF1000 tipusu frekvenciavalto kétféle valtozatban kaphaté: 1 x 230 V
egyfazist, valamint 3 x 400 V haromfazisi valtakozo fesziiltségli taplalassal,
amelyek terhelhet6sége rendre 0,37-1,5 kW, illetve 0,37-2,2 kW. Kompakt
méretei ellenére az AF1000 tartalmaz egy beépitett tapegységet is a vezérlé
szamara, pufferkondenzatorokat az egyenaramt korben, valamint egy bal-
lasztaramkort. A vezérldfesziltséget egy killon belsé tapegység allitja el6 az
egyenaramu korbdl. Mindkét frekvenciavaltés hajtas kaphato egytengelyes
modulként vagy rendkiviil koltséghatékony kéttengelyes kivitelben. A tamoga-
tott motortipusok kozé tartoznak a szinkron szervomotorok, tovabba a vissza-

csatolas nélkiili, U/f-lizemmaodban vagy vektorvezérléssel miikodé aszinkron- és
reluktanciamotorok.

Az AF1000 tipusu frekvenciavaltés hajtas az EtherCAT technolégianak készon-
hetéen teljes mértékben beépiil a TwinCAT rendszerbe. A Beckhoff szervohaj-
tasaihoz hasonléan az AF1000 lizembe helyezése is a TwinCAT Drive Manager 2
programmal torténik, azaz a felhasznalonak nem kell megszoknia egy tovabbi

Uj eszkozt.

» www.beckhoff.com/af1000
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CX7000-sorozat: BACnet/IP és
PROFINET RT Device feliilethez

A Beckhoff CX7000-sorozatli beagyazott PC-inek valasztéka két 0j, 720 MHz-es Arm® Cortex®-A9 processzort tartalmazé géppel bé-
viilt, amelyek alapkonfiguraciéban egy MicroSD kartyafoglalatot, egy Ethernet-interfészt, nyolc beépitett multifunkcionalis bemenetet

és négy beépitett tobbrendeltetésii kimenetet tartalmaznak.
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A CX7291 tipusu beagyazott PC beépitett BACnet/IP halozati interfésszel
rendelkezik, igy kitlinéen hasznalhaté légkondicionalé rendszerek, vilagitas-
technikai vezérlok, valamint biztonsagi- és tlizriasztd rendszerek kezelésére.
A CX7293 tipust beagyazott PC ezzel szemben PROFINET RT Device interfész-
szel rendelkezik. Mindkét szamitdgéphez igény szerint E-buszos vagy K-buszos
terminalok csatlakoztathatok, ezek tipusat bekapcsolaskor Gnmiikodden felis-
merik a bedgyazott PC-k. A vezérl6k TwinCAT 3 feliileten, Ethernet-interfészen
keresztiil programozhatok. A CX72xx-sorozatl eszkdzok kdozponti egységének
szamitasi teljesitménye nagyobb, mint a CX7000-es alapsorozaté, raadasul

egy 1 masodperces kapacitiv sziinetmentes tapforrast is tartalmaznak.
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A CX7000-sorozatu beagyazott PC-k révén a kisebb vezérl6k el6tt is megnyilik
a TwinCAT 3 vilaga, nagy szamitasi teljesitményt biztositva a kis méret(i vezér-
|6k szegmensében is. Rendkiviil kompakt — az 0] eszk6zok esetében mindéssze
71 mm x 100 mm x 73 mm-es — felépitésiiknek koszénhetéen a kisméreti
vezérldket tartalmazo tipikus elrendezések optimalis skalazhatosagat és bo-
vithet6ségét teszik lehetdvé ezek a beagyazott PC-k, minimalis helyigény mel-
lett.

» www.beckhoff.com/cx7291
» www.beckhoff.com/cx7293
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Bovilt a tobbfunkcios EtherCAT
terminalok valasztéka

A Beckhoff kivalé jellemzékkel rendelkezé tobbfunkcios EtherCAT terminaljainak valasztéka az EL4172 és EL4174 tipust kimeneti
terminallal béviilt. Az EL4072 és EL4074 tipust egységgel ellentétben az 0j két- és négycsatornas terminalok a 16 bites felbontas
megtartasa mellett 10 kHz-es mintavételi sebességgel miikodnek.
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Az EL417x-sorozatli analég kimeneti terminalok alkalmasak minden ismert A EL3x7x- és EL4x7x-sorozatu, tobbfunkciés EtherCAT-terminalok Uj csaladja
szabvanyos jel el6éllitasara a £10 V-os és £20 mA-es tartomanyban, az megbizhatéan és rugalmasan hasznalhaté szamos kiilonféle teriileten, az egy-
EL307x-csalad egységei pedig ezeket fel is tudjak dolgozni. Mindegyik ki- szer(i alkalmazasoktol egészen a kifinomult megoldasokig terjedden. Kivalo jel-
menet egyedileg paraméterezhetd, és a kabelezési munka csokkentése ér- lemzGik, kompakt kivitelik és pontos, 16 bites felbontasuk tj mércét allit fel az
dekében aszimmetrikus felépitésii. Az aramkimenetek meg tudnak hajtani IP20 védettségli analog be-/kimeneti egységek terén.
nagy terhelGellenallasokat is, és egy diagnosztikai funkcion keresztiil képesek
lizemzavarokat — példaul talterhelést, vezetékszakadast vagy révidzarlatot » www.beckhoff.com/multi-io

— érzékelni. Ezek a megnévelt, +107%-os kimeneti tartomanyu EtherCAT-ter-
minalok alkalmasak atipikus célértékek leadasara, példaul hibaallapotok
kozvetitésére.
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Beckhoff képzések

Szervezett tanfolyamok keretében szamos képzési és tovabbképzési lehetdséget

biztositunk a PC-alapu vezérlések irant érdekl6d6 szakemberek szamara. A kép-
zéseken nemcsak a Beckhoff termékekrdl kaphatnak atfogo képet a résztvevok,
hanem megismerhetik a Visual Studio-s keretkdrnyezetbe beépiilé TwinCAT au-
tomatizalasi szoftvert is.

A tanfolyamokra az info@beckhoff.hu e-mail cimen, vagy a +36-1-501-9940
telefonszamon lehet jelentkezni, ahol a Beckhoff munkatarsai

6rommel valaszolnak az esetlegesen felmeriil kérdésekre is! E@E

» https://www.beckhoff.com/hu-hu/support/training-dates [=]
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Kozosségi média csatorndinkon naprakész informaciokat, érdekes esettanul-
manyokat, felhasznaloi segédleteket, videokat tesziink elérhet6vé, illetve ak-

tudlis programjainkrol, képzéseinkrdl adunk hirt és szamolunk be. Ezeken felil
az automatizalas vilagahoz kapcsolddo érdekességeket is kozzétesziink.

Friss hirekért kovesse:

» Facebook oldalunkat: www.facebook.com/beckhoffHU

» Youtube csatornankat: www.youtube.com/channel/UCsFoMecl4L-ZIVB9YmY0GaQ
» Linkedin oldalunkat: www.linkedin.com/company/beckhoff-automation-kft
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TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 Safety
EtherCAT
TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 HMI

TwinCAT 3 Objektumorientalt

Programozas
TwinCAT 2 Alapok
TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 Safety
TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 HMI
TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 Safety
EtherCAT

TwinCAT 3 Alapok
Vision

TwinCAT 2 NC PTP
TwinCAT 2 — TwinCAT 3
Atalakito

TwinCAT 2 Safety
NCI

TwinCAT 3: TwinSAFE SC

Szervorendszerek tervezése és

hangoldsa
TwinCAT 3 Alapok

TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 Safety
EtherCAT
TwinCAT 3 HMI
TwinCAT 2 Alapok
TwinCAT 2 NC PTP

TwinCAT 2 — TwinCAT 3
Atalakito

TwinCAT 2 Safety

NCI

TwinCAT 3 TwinSAFE SC

Szervorendszerek tervezése és

hangolésa

TwinCAT 3 Objektumorientalt

Programozas

2025. januar 20-22.
2025. januar 23-24.
2025. januar 28.
2025. janudr 29.
2025. februar 10-12.
2025. februar 13-14.
2025. februar 18.

2025. februar 24-26.

2025. mércius 17-19.

2025. marcius 20-21.

2025. marcius 28.

2025. aprilis 7-9.

2025. &prilis 10-11.

2025. majus 5-7.

2025. méjus 8.

2025. majus 9.

2025. jdnius 2-4.

2025. jnius 5-6.

Kérésre, eldre egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, el6re egyeztetett idépontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett iddpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, el6re egyeztetett idépontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett iddpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett idépontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett idSpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd
Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvev esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Debrecen
Debrecen

Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen

Debrecen
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Hatékonysag,
atlathatosag, biztonsag
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www.beckhoff.com/power-supply-and-energy-monitoring

Tapegységek
= Hatékonysag: akar 960/1440 W teljesitmény, magas hatasfok
m )6 attekinthetdség: allapotvisszajelzések LED és 24/48 V-os relékontakt segitségével

® Biztonsag: megbizhaté mikodés, hosszd élettartam

Tularamvédelem

® Hatékonysag: védelem és EtherCAT-funkciok egyetlen eszkozben

m )6 attekinthetdség: adatfelligyelet biztositja a magas rendszerszint( rendelkezésre llast
= Biztonsag: 24 V DC védelem, gyors lekapcsolas ms-os idGtartomanyban

Energiafeliigyelet
= Hatékonysag: mérGterminélok széles valasztéka, SCT aramvaltok 1 A-t6l 5000 A-ig

= )6 attekinthetdség: teljesitménymérés barmely gépen ps-os tartomanyig
m Biztonsag: szigetelésellendrzés folyamatos maradékaram-méréssel (type A)
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Tovabbi informacio:
» www.beckhoff.com

Beckhoff Automation Kft.
Tablas u. 36-38. G.ép.

1097 Budapest
Magyarorszag

Tel.: + 36-1-501-9940
Fax: + 36-1-501-9941
info@beckhoff.hu
www.beckhoff.com



